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物理
本试卷共8页，17题．全卷满分100分．考试用时90分钟．
注意事项：
1．答题前，先将自己的姓名、准考证号填写在试卷和答题卡上，并将准考证号条形码粘贴在答题卡上的指定位置．
2．选择题的作答：每小题选出答案后，用2B铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑．写在试卷、草稿纸和答题卡上的非答题区域均无效．
3．非选择题的作答：用黑色签字笔直接答在答题卡上对应的答题区城内．写在试卷、草稿纸和答题卡上的非答题区城均无效．
4．考试结束后，请将本试卷和答题卡一并上交．
一、单项选择题（本题共8小题，每小题4分，共32分．在每小题给出的四个选项中只有一项符合题目要求．）



1．大小相等的力按如图甲和乙所示的两种方式作用在两个相同的物体上，使两个物体沿粗糙的水平面向右移动相同的距离，有关力做功的说法正确的是（    ）．



A．甲图中力做正功，乙图中力做负功

B．甲图和乙图中力都做负功

C．甲图、乙图中力做的功一样多


D．甲图中力做的功比乙图中力做的功多







2．大小为的水平恒力作用在质量为的物体上，使其在粗糙的水平面内由静止开始运动，内恒力的平均功率是，则中间时刻力的瞬时功率是（    ）．



A．				B．				C．				D．无法确定


3．两物体质量之比为，距离地面的高度之比也为，让它们自由下落，则关于两物体落地时的说法，正确的是（    ）．


A．速度比是							B．速度比是


C．动能比是							D．动能比是







4．如图所示，可视为质点的物体通过轻弹簧竖直悬挂，当弹簧处于原长时物体位于点，当物体受力平衡时位于点．现让物体从高于点的点由静止释放，不计空气阻力，物体将竖直向下运动，点为最低位置．在物体从向运动的过程中，存在物体的动能转化为弹簧弹性势能的过程是（    ）．





A．			B．			C．a			D．
5．物体做曲线运动的某一过程中，下列分析正确的是（    ）．
A．物体的位移大小等于路程				B．物体位移不可能为零
C．物体一定做变速运动					D．物体一定受变力作用






6．分别以、水平抛出的、两物体，其轨迹如图所示，从抛出至碰到水平台面的时间分别为、，则（    ）．





A．			B．			C．			D．
7．万有引力定律的发现离不开前人的研究，正如牛顿所说，“如果我曾经看得远一些，那是由于我站在巨人肩膀上的缘故”，以下四种说法正确的是（    ）．
①第谷坚持对行星进行20余年的系统观测
②开普勒发现有关行星运动的三大定律
③牛顿在前人基础上提出了具有普遍意义的万有引力定律
④亚当斯和勒维耶各自独立利用万有引力定律计算出海王星的轨道
A．①②③④			B．只有①②			C．只有③④			D．只有①④

8．2021年4月29日11时22分，中国空间站天和号核心舱发射成功，2021年5月30日5时1分，天舟二号货运飞船与天和号核心舱完成自主快速交会对接．设建成后的“中国站”和同步卫星均绕地球做圆周运动，同步卫星的轨道半径约为“中国站”轨道半径的倍，则（    ）．
A．“中国站”的向心加速度小于同步卫星的向心加速度
B．“中国站”的周期小于同步卫星的周期
C．“中国站”的线速度小于同步卫星的线速度
D．“中国站”的天和号核心舱在地表的发射速度应小于第一宇宙速度
二、多项选择题（本题共4小题，每小题4分，共16分．在每小题给出的四个选项中有多个选项符合题目要求，全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错的得0分．）
9．下列属于离心现象应用的是（    ）．
A．转动伞柄可将雨伞上的水甩出			B．家用洗衣机的甩干筒用于干燥衣物
C．篮球运动员投出的篮球					D．标枪运动员掷出的标枪





10．某人用拉力将的物体由静止向上匀加速提升，这时物体的速度为（取），则下列说法正确的是（    ）．


A．物体的重力势能增加				B．物体所受的合外力做功




C．物体所受的拉力做功			D．物体所受的拉力做功
11．某人游泳渡河时以垂直河岸不变的速度（相对于静水）向对岸游去，河水流速恒定，下列说法中正确的是（    ）．
A．由于河水流动，人到达对岸的位置向下游方向偏移
B．人可以垂直到达对岸
C．河水流动对人到达对岸所需时间无影响
D．河水流动对人渡河无任何影响


12．如图所示，传送运输机能将质量为的物体由低处送往高处，传送带的运行速度恒为，物体在底端处的动能为零，则物体到达顶端处其动能可能（    ）．




A．等于零			B．大于			C．等于			D．小于
三、实验题（本题共2小题，共15分）
13．（6分）
某同学做“研究小球做平抛运动”的实验如图甲所示

（1）该实验中必须满足的条件和进行的实验操作是（    ）．

A．测定平抛小球的质量						B．确保斜槽光滑

C．确保斜槽末端水平							D．测定斜槽顶端到桌面的高度





（2）图乙是该同学采用频闪照相机拍摄到的小球做平抛运动的照片，图乙背景中每一小方格的边长为，、、是照片中小球的三个位置，（取），那么：

①照相机拍摄时每______曝光一次；

②小球做平抛运动的初速度的大小为______。
14．（9分）
某同学把附有滑轮的长木板平放在实验桌上，将细绳一端拴在小车上，另一端绕过定滑轮，挂上适当的钩码，使小车在钩码的牵引下运动，以此探究绳拉力做功与小车动能变化的关系，此外还准备了打点计时器及配套的电源、导线、复写纸、纸带、天平、小木块等，组装的实验装置如图所示．

（1）若要完成该实验，必需的实验器材还有______。
（2）实验开始时，他先平衡摩擦力，然后调节木板上定滑轮的高度，使牵引小车的细绳与木板平行，他这样做的目的是______。
A．避免小车在运动过程中发生抖动
B．可使打点计时器在纸带上打出的点迹清晰
C．可以保证小车做匀加速直线运动
D．使细绳拉力等于小车受到的合力






（3）已知小车的质量为，所挂的钩码质量为，重力加速度用表示，、两点间的距离为，经计








算打下、点时小车的速度分别为、，若选取纸带段研究，由于未控制好钩码个数使较大，将造成______（填“＜”“＝”或“＞”）．

四、解答题（本题共3小题，共37分，写出必要的文字说明和重要的演算步骤，有数值计算的要注明单位，只写出最终结果的不得分）
15．（10分）








半轻竖直放置的光滑半圆轨道与水平直轨道平滑相查（如图所示）．质量的小球以一定的初速度沿直轨道向左运动，欲使经过轨道最低点后恰能从圆轨道的最高点飞出（重力加速度取）．求：



（1）小球经过时的速度；



（2）在满足（1）的条件下，小球从点飞出后落回水平直轨道的位置与点的距离．
16．（12分）



科技的日新月异，加快了人类寻找地球外第二家园的步伐，我国的行星探测工程“天问系列”进展顺利，2021年5月15日，天同一号着陆器携带着祝融号火星车成功降落在火星乌托邦平原．科学家们观察到：祝融号在某次采掘火星表面泥土样品时，“手臂”边缘粘上一泥块，当她扬臂直立时，泥块刚好从静止开始下落，落至火星表面所用时间为，泥块下落高度等于祝融号展臂后的总高度，设火星的半径为，不考虑火星大气的影响，求：

（1）火星表面的重力加速度；


（2）到火星表面距离为绕其运转的卫星的线速度．
17．（15分）


























如图所示，质量的滑块（可视为质点），在力作用下从点由静止开始运动，滑块由平台边缘点飞出后，恰能从点沿切线方向进入圆弧管道，滑块略小于管道内径．已知、两点间水平距离、竖直高度差，、是半径均为的光滑圆弧管道，、、等高，为管道的最高点，、之间高度差为，是倾斜的传送带，传送带顺时针转动，速率为，各部分连接处均相切．（重力加速度取，，）．求：



（1）滑块飞离平台点时的速度；


（2）滑块到达点时，轨道对其的作用力；



（3）滑块与传送带间的动摩擦因数为，皮带长，滑块在传送带上滑动时产生的热量．
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一（二）选择题（每小题4分）
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9．AB		10．BD			11．AC			12．CD


13．（每空2分）（1）C		（2）①		②
14．（每空3分）（1）毫米刻度尺		（2）CD			（3）＞
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17．（3分）（1），，


（2）（5分）m，，

得，方向向下

（3）

由点合速度与水平分速度关系可知，

物块在点速度方向与水平方向夹角为37°，各处相切，可得传送带倾角为37°，

，


，，

，

，


，，

，

，
image4.png




oleObject58.bin

image40.wmf
12

J


oleObject59.bin

image41.wmf
m


oleObject60.bin

image42.wmf
v


image43.png




oleObject61.bin

image44.wmf
2

1

2

mv


oleObject62.bin

oleObject4.bin

oleObject63.bin

image45.png




oleObject64.bin

image46.wmf
m


oleObject65.bin

image47.wmf
h


oleObject66.bin

image48.wmf
7.2

Lcm

=


oleObject67.bin

image49.wmf
A


oleObject5.bin

oleObject68.bin

image50.wmf
B


oleObject69.bin

image51.wmf
C


oleObject70.bin

oleObject71.bin

image52.wmf
s


oleObject72.bin

image53.wmf
ms


image54.png
BT

i





oleObject6.bin

oleObject73.bin

image55.wmf
M


oleObject74.bin

image56.wmf
m


oleObject75.bin

image57.wmf
g


oleObject76.bin

image58.wmf
B


oleObject77.bin

image59.wmf
E


oleObject7.bin

oleObject78.bin

image60.wmf
L


oleObject79.bin

image61.wmf
B


oleObject80.bin

image62.wmf
E


oleObject81.bin

image63.wmf
B

v


oleObject82.bin

image64.wmf
E

v


oleObject8.bin

oleObject83.bin

image65.wmf
BE


oleObject84.bin

image66.wmf
m


oleObject85.bin

image67.wmf
mgL


oleObject86.bin

image68.wmf
22

11

22

EB

MvMv

-


image69.png




oleObject87.bin

oleObject9.bin

image70.wmf
40

Rcm

=


oleObject88.bin

image71.wmf
50

mg

=


oleObject89.bin

image72.wmf
A


oleObject90.bin

oleObject91.bin

image73.wmf
N


oleObject92.bin

image74.wmf
M


oleObject10.bin

oleObject93.bin

image75.wmf
g


oleObject94.bin

image76.wmf
2

10

ms


image77.png




oleObject95.bin

oleObject96.bin

image78.wmf
v


oleObject97.bin

oleObject98.bin

oleObject11.bin

image79.wmf
N


oleObject99.bin

image80.wmf
L


oleObject100.bin

image81.wmf
t


oleObject101.bin

image82.wmf
h


oleObject102.bin

image83.wmf
R


oleObject103.bin

image5.wmf
m


image84.wmf
g


oleObject104.bin

image85.wmf
R


oleObject105.bin

image86.wmf
v


oleObject106.bin

image87.wmf
100

mg

=


oleObject107.bin

image88.wmf
F


oleObject108.bin

oleObject12.bin

image89.wmf
A


oleObject109.bin

image90.wmf
B


oleObject110.bin

image91.wmf
C


oleObject111.bin

oleObject112.bin

oleObject113.bin

image92.wmf
1.2

sm

=


oleObject114.bin

image6.wmf
ts


image93.wmf
0.45

hm

=


oleObject115.bin

image94.wmf
CD


oleObject116.bin

image95.wmf
DF


oleObject117.bin

image96.wmf
0.5

Rm

=


oleObject118.bin

oleObject119.bin

image97.wmf
D


oleObject13.bin

oleObject120.bin

image98.wmf
F


oleObject121.bin

image99.wmf
E


oleObject122.bin

oleObject123.bin

oleObject124.bin

oleObject125.bin

image100.wmf
1

0.35

hm

=


oleObject126.bin

oleObject14.bin

image101.wmf
FG


oleObject127.bin

image102.wmf
7

vms

=


oleObject128.bin

image103.wmf
g


oleObject129.bin

image104.wmf
2

10

ms


oleObject130.bin

image105.wmf
cos370.8

°=


oleObject131.bin

oleObject15.bin

image106.wmf
sin370.6

°=


image107.png




oleObject132.bin

image108.wmf
B


oleObject133.bin

image109.wmf
B

v


oleObject134.bin

image110.wmf
E


oleObject135.bin

image111.wmf
N


image7.wmf
P


oleObject136.bin

image112.wmf
0.5


oleObject137.bin

image113.wmf
4.16

Lm

=


oleObject138.bin

image114.wmf
Q


oleObject139.bin

image115.wmf
0.12


oleObject140.bin

image116.wmf
1.8


oleObject16.bin

oleObject141.bin

image117.wmf
2

v

mgm

R

=


oleObject142.bin

image118.wmf
2

vms

=


oleObject143.bin

image119.wmf
2

1

2

2

Rgt

=


oleObject144.bin

image120.wmf
Lvt

=


oleObject145.bin

image121.wmf
0.8

Lm

=


oleObject17.bin

oleObject146.bin

image122.wmf
2

1

2

hgt

=


oleObject147.bin

image123.wmf
2

2

h

g

t

=


oleObject148.bin

image124.wmf
(

)

2

2

2

2

Mmv

Gm

R

R

=


oleObject149.bin

image125.wmf
2

GM

g

R

=


oleObject150.bin

image126.wmf
hR

v

t

=


image8.wmf
2

P


oleObject151.bin

image127.wmf
2

1

2

hgt

=


oleObject152.bin

image128.wmf
B

svt

=


oleObject153.bin

image129.wmf
4

B

vms

=


oleObject154.bin

image130.wmf
22

1

11

22

BE

mghmvmv

=-


oleObject155.bin

image131.wmf
2

E

v

Nmgm

R

+=


oleObject18.bin

oleObject156.bin

image132.wmf
3.6

NN

=


oleObject157.bin

image133.wmf
5

cos37

B

FC

v

vvms

===

°


oleObject158.bin

image134.wmf
C


oleObject159.bin

oleObject160.bin

image135.wmf
(

)

2

1

sin37cos3710

agms

m

=°+°=


oleObject161.bin

oleObject19.bin

image136.wmf
1

1

0.2

F

vv

ts

a

-

==


oleObject162.bin

image137.wmf
11

1.2

2

F

vv

stm

+

==


oleObject163.bin

image138.wmf
111

0.2

svtsm

D=-=


oleObject164.bin

image139.wmf
(

)

2

2

sin37cos372

agms

m

=°-°


oleObject165.bin

image140.wmf
(

)

22

21

2

G

vvaLs

-=-


oleObject166.bin

image9.wmf
4

P


image141.wmf
2

2

0.4

G

vv

ts

a

-

==


oleObject167.bin

image142.wmf
212

0.16

sLsvtm

D=--=


oleObject168.bin

image143.wmf
(

)

12

cos370.144

QmgssJ

m

=°D+D=


oleObject20.bin

image10.wmf
1:3


oleObject21.bin

oleObject22.bin

oleObject23.bin

image11.wmf
1:9


oleObject24.bin

oleObject25.bin

oleObject26.bin

image12.wmf
b


oleObject27.bin

image13.wmf
O


oleObject28.bin

oleObject29.bin

image14.wmf
a


oleObject30.bin

image15.wmf
c


oleObject31.bin

oleObject1.bin

oleObject32.bin

image16.png




oleObject33.bin

image17.wmf
Oc

®


oleObject34.bin

image18.wmf
bO

®


oleObject35.bin

image19.wmf
ab

®


oleObject36.bin

image20.wmf
aO

®


image2.wmf
F


oleObject37.bin

image21.wmf
a

v


oleObject38.bin

image22.wmf
b

v


oleObject39.bin

oleObject40.bin

image23.wmf
b


oleObject41.bin

image24.wmf
a

t


oleObject42.bin

oleObject2.bin

image25.wmf
b

t


image26.png




oleObject43.bin

image27.wmf
ab

vv

=


oleObject44.bin

image28.wmf
ab

vv

<


oleObject45.bin

image29.wmf
ab

tt

<


oleObject46.bin

image30.wmf
ab

tt

=


image3.wmf
l


oleObject47.bin

image31.wmf
6.6


oleObject48.bin

image32.wmf
F


oleObject49.bin

image33.wmf
1

kg


oleObject50.bin

image34.wmf
1

m


oleObject51.bin

image35.wmf
2

ms


oleObject3.bin

oleObject52.bin

image36.wmf
2

10

gms

=


oleObject53.bin

image37.wmf
1

J


oleObject54.bin

image38.wmf
2

J


oleObject55.bin

oleObject56.bin

image39.wmf
10

J


oleObject57.bin

image1.png




